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A. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1.

1.1.

WSTEP

Przedmiot zaméwienia SST

1.1.1 Nazwa i lokalizacja przedsewziecia

TERMOMODERNIZACJA BUDYNKU PRZEDSZKOLA
PUBLICZNEGO NR 2 W OZIMKU PRZY UL.KORCZAKA 10

1.1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego

- Zamawiajcy: Gmina Ozimek
- Wykonawca: zostanie wytoniony w posgpowaniu przetargowym

1.1.3 Finansowanie inwestycji budzet Gminy Ozimek, dotacja unijna,

1.2

13

1.4

15

Przedmiot specyfikacji technicznych
Przedmiotem niniejszych specyfikacja svymagania dotyege wykonania i odbioru robét przy
termomodernizacji obiektu.

Zakres stosowania specyfikacji technicznlgc

Specyfikacje techniczng stosowane jako dokument przetargowy i kontraktpway zlecaniu robot
zgodnie z ustagvo zamdwieniach publicznych i realizacji oraz zhniu robét wymienionych
w pkt.1.2 .

Zakres robot obgtych specyfikacjami technicznymi

Roboty obgte niniejszymi specyfikacjami technicznymustaty okrélone szczeg6towo w przedmiarach
rob6t Wymagania ogolne natg rozumie i stosow& w powigzaniu ze szczegétowymi specyfikacjami
technicznymi dla poszczegdinych rodzajéw robot.

Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania robét oraz ich zgodda przedmiarami robot
i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1 Przekazanie placu budowy

Zamawiajicy w terminie okrélonym w umowie przekae Wykonawcy plac budowy wraz z przedmiarem
robot oraz specyfikacjami technicznymi.

1.5.2 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia miejsca prowadzenia ratgitdnie z harmonogramem i
wariantem prowadzenia prac, zwtaszcza ochrona ptasebem oso6b trzecich , przed zalaniem budynku
przez opady atmosferyczne, w okresie trwania zaejiiumowy a do zakaczenia i odbioru ostatecznego
robo6t . Koszt zabezpieczenia miejsca prowadzeréatiest whczony w cen umowy i nie podlega
odrebnej zaptacie. Wykonawca jest zobgrdny do konsultowania przebiegu i sposobu robdyrekcp
szkoly.

1.5.3 Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy daotez
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazenia rob6t Wykonawcabzie:

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanigsdo przepisow i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy

- unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla 0s6b lub wiasrsai spotecznej, a wynikage ze skzenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania

- utylizowd wszystkie materiaty pochoglze z rozbiorek.



1.5.4 Ochrona przeciwpazarowa
Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej, hcznie z utrzymaniem
wymaganego sprawnego Sgtz przeciwpaarowego.
Materiaty tatwopalnecha sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed adpstm osbb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoi@arem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5 Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji i uradzear na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. Wykonawca zapewni wtawe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzex w czasie trwania budowy.

1.5.6 Ograniczenie ob@izen osi pojazdow

Wykonawca powinien dostosowaie do obowjzujacych ogranicze obcizen osi pojazdéw przy
transporcie materiatdw na i z terenu robot.

1.5.7 Bezpiecakstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepiséw dotyczrych bezpieczestwa i higieny
pracy. Wykonawca ma obogzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca powinien zapewhiwszelkie urzdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz sptz odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie. Praaley prowadzt podscistym
nadzorem os6b uprawnionych do kierowania robotekmmaje s, ze wszelkie koszty zwrzane
wypetnieniem wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie ig uwzgkdnione

W cenie umownej.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenzrealizowanych robét i za wszelkie materialy oraz
urzadzenia uywane do rob6t od daty rozpaecia realizacji do daty odbioru koowego robét. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elety byly w zadawalagym stanie przez
caty czas, do momentu odbiorurk@mwego.

1.5.9 Stosowanie gido prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralméejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktérea sw jakikolwiek spos6b zwzane z robotami i dulzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

2. Materiaty

2.1 Stosowanie materiatdw
Wykonawca do wykonania zadania powinies®ia materialy ktére posiadg;
- certyfikat na znak bezpiearswa wskazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz witéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
- deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodngci z aprobat techniczm, dla ktérych nie ustalono Polskiej
Normy
-atesty $wiadectwa bada pozwalagce na stwierdzenie wdaiwego zastosowania

2.2 Przechowywanie i skltadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdyegda potrzebne do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly gakasé i whasciwosé do robot oraz byly dogpne
do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materiat@agtzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.



2.3.

6.1

6.2

6.3

Wariantowe stosowanie materiatow

Wszelkie materiaty i uggzenia zastosowane w przedmiarachzmaozasipi¢ rownowanymi stosujc te
same parametry techniczne i wymagania funkcjonpbarte certyfikatamiswiadectwami dopuszczenia,
atestami w zalanosci od wymagé wynikajgcych z odpowiednich przepisow.

Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiazastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany rodzaj materiatu musi zoétaaakceptowany przez Inspektora nadzoru i nieemmé pazniej
zamieniany.

. Sprzet

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonania robot. Spet, bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
robot, ma by utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotéeialo pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi wzytkownika.

. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicliodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkciwosci przewaonych materiatdw. Liczba i wydajso
srodkéw transportu powinna gwarantaiwaykonanie robo6t w terminie przewidzianym umpwrzy ruchu
na drogach publicznych pojazdy winny spetniaymagania dotyege przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych of#eh na osie i innych parametrow technicznych. Wykoreawsuwé
bedzie na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z umow oraz za jak& stosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za zgodti@e ST harmonogramem robdt oraz poleceniami Inepek
Nastpstwa jakiegokolwiek leldu w robotactspowodowanego przé¥ykonawe zostam poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt. Polecenia Inspektogdabwykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod grdba zatrzymania robot.

Kontrola jakosci robét.

Zasady kontroli jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za pefontrok jakosci robot i stosowanych  materiatdw. Zapewni on
odpowiedni system kontroli, personel, sppyzaopatrzenie , wszystkie gdzenia i przyrady niezlgdne do
pobierania prébek i badanaterialdw oraz robot. Inspektor mozagdac od Wykonawcy przeprowadzenia
badax w celu zademonstrowanige poziom ich wykonania jest zadawa®j. Wykonawca &dzie
przeprowadzapomiary i badania materiatéw i robot zsiotliwoscia zapewniaica stwierdzenieze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami i normami. Wszystkieszty zwijzane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatéw i robo6t ponosi Wykonawca.

Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryedls prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadly normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST malestosowd wytyczne krajowe lub inne
procedury zaakceptowane przez Inspektora. Przedtgoieniem do bada i pomiarow Wykonawca
powiadomi Inspektora o miejscu i terminie badaiiniki pomiaréw i bada Wykonawca przedstawi na
pismie w formie protokotu do akceptacji Inspektora.

Dokumenty budowy

1. Dokumenty laboratoryjne:

- deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia o jad@ materiatow, recepty
robocze i kontrolne wyniki badaNykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakaei. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot.

2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsiowniez :

-protokoty przekazania terenu budowy,

-protokoty odbioru robot,

-protokoty z narad i ustate



Dokumenty budowy g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.
Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dosgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane dadvgha
zyczenie Zamawiagego.

Odbior robot

7.1 Odbior robot zanikowych

Odbidr robot zanikowych polega na oceniddla jakosci wykonanych robét, ktore dalszym etapie realizacj
ulegra zakryciu. Musi by dokonany w czasie umliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobdét. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru w oloci
Wykonawcy.

Odbiér kxdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

7.2 Odbior czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych rob6t w celu oldienia zaawansowania
robét, w przypadku rozliczania robo6t fakturamgazdowymi. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru w
obecndci Wykonawcy.

7.3 Odbior kancowy

Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie wykonania robot wiesieniu do ich jakii, ilosci i wartdici.
Calkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru kacowego stwierdza Wykonawca przez pisemne
powiadomienie Zamawiagego.

Odbiér kacowy robdt nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez Inspektora zékmenia robo6t i przycia dokumentéw wymienionych pamj.
Odbioru kaxcowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zaajgsego w obecrimi Inspektora i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania robot z przedmiarami
i ST. W trakcie odbioru kitowego komisja zapoznaest protokotami robét zanikowych i ulegajch
zakryciu oraz rob6t uzupemniggych. W przypadku stwierdzenia przez kogigg jakaé wykonanych robot
w poszczegolnych rodzajach robot nieznacznie odbgehwymaganej w ST z uwzglinieniem toleranciji i
nie ma wegkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu zpkEzéstwo, Inspektor nadzoru dokona
potracen, zgodnie z umow

7.4 Odbior ostateczny pogwarancyjny

Odbidr ostateczny pogwarancyjny polega na oceniggbawie okresu gwarancyjnego okienego

w umowie wykonanych robét zedanych z usugtiem wad i usterek stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odlmétateczny pogwarancyjnydrie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu. W trakcie trimaskresu gwarancyjnego Zamavgiey maze dokona
przeghdu gwarancyjnego o ktérynetzie powiadamiat pisemnie Wykonagvc

7.5 Dokumenty niezlgdne do dokonania odbioru kacowego

8.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiofickaego robot jest Protokdt Kkoowego Odbioru
Robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobazany przygotowé&nasgpujace

dokumenty:

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz batdaoznaczé laboratoryjnych

- deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn¢ci zabudowanych materiatéw

- atesty kwiadectwa badamateriatow

-w przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbiorowe beda przygotowane do odbioru koowego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk obmiarovs ustalon
dla danej pozycji kosztorysu przyg przez Zamawiapego w dokumentach umownych /ofercie/.
Dla robét wycenionych ryczaltowo podstavptatnagci jest warté¢ / kwota/ podana przez Wykonagvc
i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych /ofercie/. Cena je#oest pozycji
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kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczalttowslhie uwzgédniat wszystkie czynnéi, wymagania i badania
sktadajce s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekt) /przedmiarach/.

9. Przepisy zwizane
9.1 Obowhzujace w Polsce normy i normatywy.

9.2 Obowhzujace w Polsce przepisy prawne, w tym szczegolnie
- Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r Prawo Budowla péniejszymi zmianami,
- Rozp. Min. Infrastruktury z dnia 12.04.2002r prawvie warunkow technicznych jakim powinny
odpowiadé budynki i ich usytuowanie
- Rozp. Min. Infrastruktury z dnia 26.06.2002sprawie dziennika budowy, montai rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawieyeggo dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia
- Rozp. Min. Infrastruktury z dnia 11.08.2004prawie systemow oceny zgodoip wymagd, jakie
powinny spetnia notyfikowane jednostki uczestniggze w ocenie zgodioi oraz sposobu oznaczania
wyrobow budowlanych oznakowaniem CE

- Rozp. Min. Infrastruktury z dnia 06.02.2008sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych.



B. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Roboty elektryczne

Kod CPV: 45300000-0 Roboty w zakregmstalacji
45310000-3Instalacja elektryczna
45312311-0 Montastalacji piorunochronnej
45311100-1 Robotyzekresie przewoddw instalacji elektrycznej
453170000 innetalacje elektryczne (odgromowa)

1. Instalacja odgromowa

1.1 Wsgp
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycce wykonania instalacji odgromowej w obiekcie .

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana fakaiment przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

robo6t zgodnie z ustaywvo zamdwieniach publicznych i realizacji wykonam@o6t wyszczegodlnionych w
pkt.1.1.

1.2 Materiaty

Warunki dopuszczenia materiatow i anizen elektrycznych do zabudowania:

— certyfikat zgodnéci z PN,

— oznaczenie wyrobéw znakiem CE,

— atest producenta lub aprobata techniczna,

— znak jakdci Q.
Jereli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techna przewiduje mdiwos¢ zastosowania
wariantowego materialu w wykonywanych pracach, fyate najmniej na 3 tygodnie przed jegzyciem
lub wczeniej powiadomt Inspektora nadzoru o wyborze. Wybrany i zaakceptowodzaj materiatu nie
moze by potem zmieniony bez zgody inspektora nadzoru.
Niedopuszczalne jest stosowanie do robdt mamgch wyrobow i materiatdbw nieznanego pochodzenia.
Przyjecie materiatdw i wyrobéw na budewwowinno by potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

1.2.1.Rodzaje materiatéw

zwody
Zaleca s}, aby wymiary elementéw zastosowanych w ochrodgr@mowej byly dobierane, w zaleosci
od rodzaju materiatu i wyrobu zgodnie z wytyczny®h-86/E-05003.01. Jako materiaty przewsmz
mozna stosowastal ocynkowas, cynk, mied i aluminium. Przy uktadaniu zwodéw najezachowywa
minimalne odlegtéci od powierzchni dachu; dla zwodoéw poziomych rikknie mniej ni 2 cm, dla
zwodow poziomych podwagzonych nie mniej ni40 cm. Instalacja powinna dodatkowo spetniarunek,
aby dtugac¢ boku gtli nie przekraczata:
—20 m dla ochrony podstawowej,
—15 m dla obiektow zagtonych paaremi
—10 m dla obiektéw zagzonych wybuchem.
Katy ochronne nieizolowanych zwodow pionowych i peayah wysokich nie powinny przekracza
—zewretrzne 45° i wewstrzne 60° dla ochrony podstawowej i obiektéw zagnych paarem, oraz
—zewretrzne 30° i wewstrzne 45° dla obiektéw zagronych wybuchem mieszanin.
Wszystkie wytyczne, w tym obliczenia i sposoby rezmrczenia zwoddw, dla ochrony obiektow
zagrazonych paarem lub wybuchem zawiegaPN-89/E-05003.03 i PN-92/E-05003.04.
osprzt urzzdzehr piorunochronnych
Nalezg do nich:

— wsporniki do uchwytéw b&rubowych,

— wsporniki do uchwytéw b&rubowych,

— zaciski: do przykgcania przewoddw nagranych, dwuprzelotowe do przewodu adgego,
—  zlgczki,




— zaciski do uziemiania ekranow kabli.

uziomy

— naturalne: najeggciej wykorzystuje si zbrojone fundamenty budynku lub metalowe ruryzafe
pod ziemi,

— dodatkowe: montowane $§jerezystencja uziomu naturalnego jest zbytaja odlegtéc do
sasiedniego uziomu naturalnego przekracza 10 m; teaggm uziomu dodatkowego musicby
mniejsza od dwukrotnej wala rezystencji wymaganej dla danego typu i zgodag/maganiami
w poszczegolnych arkuszach normy,

— sztuczne: montowane §jerezystencja uziomu naturalnego jest zbytajuvtedy przy jej uktadaniu
nalezy uwzgkdni¢ zasady tj. uziomy poziome uktadaa gkbokasci nie mniejszej ri 0,6 m, laty
miedzy promieniami uziomu powinny byvicksze ni 60 itp,

wewretrzny osprzt ochronny
— polaczenia wyréwnawcze- gldbwnym elementem jest szyn@wyawcza, do ktérej datzone g
wszelkie uradzenia i instalacje metalowe,
—  polaczenia wyrdwnawcze ochronnikowi- odgromniki zawoegvgkierniki separacyjne, lub systemy
mieszane,
— odstpy izolacyjne- stanowiochrorg urzadzé konhcowych aparatow i instalacji elektrycznych przed
niedopuszczalnie wysokimi przepiami i/lub przeznaczone do wyréwniania potencjatéw

1.2.2 Warunki przechowywania materiatbw do montau instalacji odgromowej
Wszystkie materialy pakowane powinny ¢byprzechowywane i magazynowane zgodnie z instjukcj
producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm. Wzegolndci kable i przewody naky
przechowywa na lkgbnach (oznaczenie ,B”) lub w &tkach (oznaczenie ,K”), ktérych kee producent
zabezpiecza przed przedostawaniegnvgigoci do wewntrz i wprowadza poza opakowanie dla utatwienia
kontroli parametrow (gigtosé zyt, przekroj).
Pozostaly spkt, osprzt wraz z osprgem pomocniczym naly przechowywa w oryginalnych
opakowaniach, kartonach, foliach. Szczegodlnie ayalechront przed dziataniem warunkow
atmosferycznych.

1.3 Sprati maszyny
Wykonawca robét elektrycznych zobemdny jest do stosowania nedzi, sprztu i elektronarzdzi
whasciwych do wykonywania robét i speinimych wymagania norm obligatoryjnych w zakresie
bezpieczéstwa ich wykonania. Liczba i wydajfo sprztu bedzie gwarantow& przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami w dokumentacji projektowej i ST.

1.4 Srodki transportu
Wykonawca robét elektrycznych jest zobgrainy do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére
nie wptyra niekorzystnie na jakéé wykonywania robot i wigciwosci przewaonych materiatow.
Wykonawca powinien stosowdrodki transportu zgodnie z naktadami rzeczowymi.

1.5 Wymagania szczego6towe wykonania robot
Zwody poziome wykorta drutem stalowym ocynkowanym arednicy 8 mm na uprzednio
zamocowanych uchwytach epbwych np. (AN-11D). Uchwyty AN-11D mocowaco 80 cm przez
przyklejenie odpowiednim klejem do papy termozgrakej natomiast uchwyty USC mocaotvaa pomog
wkretow rozporowych ddcian attyki i czapek kominowych. Zwody pionowe @mody odprowadzage)
wykona drutem stalowym ocynkowanymso. 8 mm na uprzednio zamocowanych uchwytachepdstych
np.(USC-dwdrubowy). Uchwyty nascianie mocowé& co 80 cm za pomacwkretOw rozporowych.
Wszystkie elementy budowlane nie przewgmy, znajdujce st nad powierzchaidachu (kominysciany
przeciwpaarowe itp.), nalgy wyposay¢ w zwody i pohjczye z siatkh zwoddédw zamocowanych na
powierzchni dachu, natomiast wszystkie metalowgaidudynku, znajduce sé nad powierzchni dachu
(kominy wychgi, bariery itp.), nalgy polczy¢ z najblzszym zwodem lub przewodem odprowadegim.
Unika¢ prowadzenia zwoddéw nad wylotami komindw. Przewodygiemiapce wykong z prta
ocynkowanego arednicy 16 mm i diugixi 2 m zamocowanego ha uchwytach np. (AN-57AjcZa
kontrolne montowéna wysokéci 1,5 m. Uziom powierzchniowy wykotidednark stalows ocynkowan
30x4 uktadaa w ziemi na gibokdsci 0,8 m i w odlegtéci nie mniejszej i 1 m od krawdzi obiektu. Przy
skrzyzowaniu uziomu z innymi sieciami nalena bednark zatazy¢ rure winidurowg o gr. 5 mm i dt. 3 m.
Montaz, sprawdzenie i pomiary instalacji odgromowej wy&o zgodnie z zaleceniami normy PN-IEC
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61024-1-2. Po wykonaniu prac momaych wykong& pomiary rezystancji uziemienia i agtosci
przewodow ochronnych. Rezystancja uziemienia nvemoea przekrocz§ 10 Q.

Wymiana zwodéw pionowych i poziomych inst@ladgromowej

— rozkrecenie wspornikow

— demonta przewodu

— zwiniecie przewodow w kgzki

— zawieszenie i zdgie drabiny sznurowej

— demonta wspornikéw z podiza

— trasowanie

— monta wspornikow przez przyklejenie dla zwoddéw poziomyehdachu
— monta wspornikdw przy pomocy wktow rozporowych ndcianie budynku
— wyprostowanie odmierzenie i gcie przewodu

— przymocowanie przewodu do uprzednio zamocowanygokmikow

— lgczenie przewoddw za pompetacz rozgaéznych

— regulacja naggu przewodu mgidzy wspornikami

— monta ztgcz rynnowych

Montaz przewodow odprowadzgjych instalacji odgromowej na budynku
— trasowanie

— monta& i demonta zasilania spawarki

— spawanie przewodow odprowadmajch do uziomu

— oczyszczenie i malowanie spawu

— nawiercenie otworow

— mocowanie wspornikdw przez przgkenie

— o0sadzenie wspornikow

— przymocowanie przewodu do uprzednio zamocowanygomikow

— monta zlgcz kontrolnych

1.6 Kontrola jakosci
Sprawdzenie badanie i pomiar instalacji odgromowej
— ogledziny dosgpnych czsci instalacji
— rozkrecenie lub rozjczenie pajczen zlagcza
— pomiar rezystancji uziemienia iagtosci przewodow ochronnych
— zabezpieczenie powtorneyeta przed korozj
— sporadzenie protokotu z badd pomiaréw uradzenia odgromowego spadzenie metryki urgdzenia

odgromowego

Pomiar rezystencji uziemienia wykonuje przy pgdzie przemiennym np. metptechniczg przy wyciu
woltomierza orazrddio pgdu powinno by izolowane od sieci elektroenergetycznej.
Wszystkie materiaty, uszlizenia i aparaty nie spetriap wymaga podanych w projekcie i niniejszym
opracowaniu zostarodrzucone. 38 materiaty nie spetniace wymaga zostaty wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoromagkca wymieni je na wiaiwe, na wlasny koszt.
Na pisemne wygpienie wykonawcy inspektor me uzng wac: za nie majca zasadniczego wptywu na
jakos¢ funkcjonowania instalacji i ustélzakres i wielké¢ potrcen za obniong jakosc.

1.7 Obmiar robot
Obmiaru robét dokonuje giz natury (wykonywanej roboty) przyjmyg jednostki miary odpowiadgje
zawartym w dokumentacji i tak:
— dla sprztu montaowego dla instalacji piorunochronnej i uzioméw:. skpl., m,
— dla zwodoéw i uziomoéw: m,
— dla elementéw instalacji piorunochronnej i uzioméat., kpl.

1.8 Odbidr robot
1.8.1. Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajgcych
odbioér medzyoperacyjny
Przeprowadzany jest po zakazeniu danego etapu robot m@jch wptyw na wykonywanie dalszych prac.
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odbidr czsciowy

Nalezy przeprowadz badanie pomontawe czsciowe rob6t zanikacych oraz elementow wdzen, ktore
ulegap zakryciu, uniemgiwiajac ocerg prawidtowaci ich wykonania lub utatwigj przyszty odbior
koncowy. Podczas mordia naley sprawdzé prawidiowdé montazu oraz zgodn& z obowhzujgcymi
przepisami i projektem; wydzielonyclth lub elementéw instalacji piorunochronnej i uziow.

odbior kaicowy

Badania pomontawe jako techniczne sprawdzenie jstiovykonywanych robot naky przeprowadzi po
zakaczeniu robot instalacji piorunochronnej i uziomorzgd przekazaniemzytkownikowi catdci instalacii
elektrycznej w aytkowanie.

Odbior kacowy stanowi ostatecgznocere rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do #atkresu
(ilosci), jakasci i zgodndci z dokumentagj projektowy.

Odbiér ten przeprowadza komisja powotana przez waajgcego, na podstawie przedamych dokumentéw,
wynikéw bada oraz dokonanej oceny wizualnej.

Wykonawca robét obowkany jest przediy¢ komisji nasgpujace dokumenty:

— dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywearobét,

— szczegobtowe specyfikacje techniczne z wprowadzonymnakcie wykonywania robot,

— dokumenty$wiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastmsawkytych materiatdw i
wyrobéw budowlanych,

— protokoty odbioréw cgsciowych,

— karty techniczne wyrobow lub instrukcje producentiatyczce zastosowanych materiatow.

W toku odbioru komisja zobowzana jest zapozaasic z przedtagong dokumentagj, przeprowadzi badania

zgodnie z wytycznymi podanymi w niniejszej specglik, porown& je wymaganiami podanymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej

Roboty instalacji odgromowej powinny dyodebrane peli wszystkie wyniki bada s3 pozytywne, a

dostarczone przez wykonagvdokumenty g kompletne i prawidtowe pod wzglem merytorycznym.

Jezeli chocia jeden wynik bad@bytby negatywny, roboty instalacji odgromowej piewinny by odebrane.

W takim przypadku nalgy wybra jedno z poniszych rozwazan:

— Jezeli to madiwe ustalt zakres prac korygagych, usuné¢ niezgodnéci instalacji z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjictenicznej, przedstawije ponownie do
odbioru,

— jezeli odchylenia od wymaga nie zagraaja bezpieczéstwu wytkowania i trwatdci instalacji
zamawiajcy maze wyrazt zgodt na dokonanie odbioru koowego z jednoczesnym obeniem
wartasci wynagrodzenia w stosunku do ustalanownych,

— w przypadku gdy nie as mazliwe podane wyej rozwhzania wykonawca zobowzany jest do
usungcia wadliwie wykonanych robét, wykoag ponownie i powtérnie zgtasdo odbioru.

W przypadku niekompletsoi dokumentéw odbidr jest mitiwy po ich uzupetnieniu.
Parametry badeoraz sposob przeprowadzania hagaokreslone w normach PN-IEC 61024-1-2:2002, PN-
IEC 60364-6-61:2000, PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Wyniki bada naley zamigci¢c w protokole odbioru kécowego instalacji odgromowej, wdzenia
piorunochronnego oraz daizy¢ metryke, zawieragca dane o obiekcie budowlanym i opis wraz ze
schematem.

1.9 Podstawy ptatnéci

Rozliczenie rob6t montawych instalacji odgromowych me by dokonane jednorazowo po wykonaniu
petnego zakresu robat i ich ikwowym odbiorze lub etapami oktenymi w umowie , po dokonaniu odbioru
czgéciowego robot.
Ostateczne rozliczenie umowy paaity zamawiajicym a wykonawca nagiuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.
Podstawa rozliczenia oraz ptafob wykonanego i odebranego zakresu robot stanowtogéatych robot
obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedkmsych i ilosci rob6t zaakceptowanych

przez zamawiagego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za oflany zakres robdt.
Ceny jednostkowe wykonania robét instalacji odgramych lub kwoty ryczattowe obejmage roboty wiw
uwzgkdniaja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,
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— dostarczenie do stanowiska roboczego materiatorzedz i sprztu,
— obstug sprztu nie posiadacego obstugi etapowej,
— ustawianie i przestawienie drabin oraz lekkich towzn przestawnych, unitiwiajacych wykonanie

robét na wysokeci do 4 m,

— usunkcie wad i usterek oraz naprawianie uszkadzewstatych w czasie robot ,
— uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

— usunkcie pozostaléci, resztek i odpaddéw materiatow,

— likwidacje stanowiska roboczego.

1.10 Dokumenty odniesienia:
normy

PN-EN 50164-1:2002 (U) Elementy gdzenia piorunochronnego (LPS).¢8¢ 1. Wymagania stawiane
elementom palczeniowym,

PN-EN 50164-2:2003 (U) Elementy gdzenia piorunochronnego (LPS).&8& 2. Wymagania

dotyczce przewodow i uzioméw.

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w ol@ektbudowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przeciwpam@niowa.

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Dob6r i montaryposaenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne wektzsich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Odiczanie izolacyjne igczenie.

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Stosowanigrodkéw ochrony dla zapewnienia bezpigttera. Postanowienia ogolne.
Srodki ochrony przed pozaniem psdem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-548:2001 Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Dobor i momta
wyposéaenia elektrycznego. Uklady uziemjag i pohczenia wyréwnawcze instalacji informatycznych.
PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Wymagania dotyce
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestraengraniczone powierzchniami przewecymi.
PN-IEC-61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektéw bddoych. Zasady ogdlne.
PN-IEC-61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiektédadwlanych. Zasady ogdlne. Wybor pozioméw
ochrony dla urgdzen piorunochronnych.

PN-IEC 61024-1:2001/ Ap1:2002 Ochrona odgromowakibiwv budowlanych. Zasady ogolne.

PN-IEC 61024-1-1:2001/Ap1:2002 Ochrona odgromowialdbw budowlanych. Zasady ogoélne. Wybor
pozioméw ochrony dla ugdzen piorunochronnych.

PN-IEC-61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektowddwlanych. Cgi¢ 1-2: Zasady ogolne.
Przewodnik B. Projektowanie, mout&onserwacja.

PN-86/E-05003.01 Ochrona odgromowa obiektéw budoeydh. Wymagania ogolne.
PN-89/E-05003.03 Ochrona odgromowa obiektéw budeydh. Ochrona obostrzona.
PN-92/E-05003.04 Ochrona odgromowa obiektow budeydh. Ochrona specjalna.

inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét butiowe-montaowych (tom V) Arkady, Warszawa
1990rr.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét butkowch ITB cz$¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt

2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budgatkuyteczndci publicznej. Warszawa 2004 r.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdddwlanych. Wymagania ogolne. Kod CPV
45000000-7. Wydanie 1l, OWEOB Promocja — 2005 r.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robatidwlanych (standardowa) ,Roboty w zakresie
instalacji elektrycznych (wewgtrznych)" Kod CPV 45311100-1.
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2. Instalacja elektryczna éwietlenia i zasilania gniazd

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instajeelektrycznej
453111000Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektroraz opraw
45315700-3nstalowanie rozdzielni elektrycznych

45315600-4 Instalacje niskiego naggia
45317000- 2 Inne instalacje elektryczne

2.1. Przedmiot opracowania
Przedmiotemgwymagania dotyegce wykonania i odbioru robét instalacji elektrycehyw zakresie
zadania termomodernizacji budynku przedszkola- vayipinstalacji elektrycznejswietlenia i zasilania
gniazd w pomieszczeniach przedszkola.
Specyfikacja Techniczna jest dokumentem pomocnigasay realizacji i odbiorze robot .

2.2. Zakres stosowania specyfikaciji
Opracowana specyfikacja techniczna jest dokumepteatargowym i kontraktowym przy zleceniu i
realizacji robot w zakresie instalacji elektryczhyobdét wyszczegolnionych paei.

2.3. Zakres robot
Zakres robo6t ogolny;
- roboty demontzowe przewodow i ospeu
- monta rozdzielnic
- utozenie przewodow
- monta osprzitu i opraw
- wykonanie pomiaréw i badanstalacji

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy wykonaraa¢pujacych prac:
— demonta instalacji elektrycznej (rozdzielnice, oprawy, gmilka, przewody elektroinstalacyjne
itp.),
— wymiana opraw €wietleniowych z tworzywa oraz rastrowych,
— doboru rozdzielnicy gtéwnej,
— doboru podrozdzielnic,
— wymiarg instalacji dwietleniowej i gniazd wtyczkowych 230V,
— wykonanie instalacji uziemiggej i pohczen wyréwnawczych,
— wykonanie pomiaréw pomontawych,
— modernizacja opraw rastrowysétvietlowkowych poprzez wymiarzrodetswiatta na Ledy,
— mont& instalacji fotowoltaicznej,
— monta inwertera (przetwornicy),
— mont& instalacji dwietlenia awaryjnego.

2.3.1. Opis prac towarzysgcych
Prace towarzygze obejmuj wykonanie pomiaréw powykonawczych.

2.4. Materiaty
2.4.1 Warunki ogdlne stosowania materiatow

Do wykonania instalacji elektrycznych najestosowd przewody i kable, spet, osprzt oraz aparatgr

i urzadzenia elektryczne posiagdeg¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uzngjevgioby, dla ktdrych producent dokonat oceny zgadno
wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg glkreego systemu oceny zgodoowydat krajova
deklaracg zgodndci z dokumentem odniesienia wg oimnego systemu oceny zgodad ozhakowat
wyrob znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnieolmwizujacymi przepisami, do obrotu
i stosowania w budownictwiey $6wniez dopuszczone wyroby na podstawie dotychczasowyzdpmsow, na
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2.4.

24

2.5

2.6

zasadach w tych przepisach dkoaych, tzn.,ze wydane aprobaty techniczne, certyfikaty i deklgra
zgodndci z normy lub aprobag technicz zachowuwy waznos¢ do dnia okréonego w tych dokumentach
Do wykonania instalacji elektrycznych stos@vpendstawowe wyroby elektryczne:

przewody, urgdzenia, aparatgri materiaty elektroinstalacyjne spetrje¢ wymagania formalne i olélene
wymagania techniczne.

2 Stosowane materiaty.

Przy wykonywaniu prac natg stosowa materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stostevaw
budownictwie.

Przy wykonywaniu robot obfych niniejsa specyfikacy techniczig wystepuja nizej wymienione materiaty
podstawowe:

— przewody YDYz 3/5 x 2,5 mm2,

— przewody o przekroju 3/5 x 2,5 mm2,

— osprzt bakelitowy,

— oprawy aGwietleniowe (oprawy z przestanmleczry w kuchni i przygotowalni positkéw, oprawy

hermetyczne 2x18W w pomieszczeniach piwnicy, natlorach z czujnikiem ruchu o mocy 12W,
w pomieszczeniach wilgotnych oprawy IP65 np. typaefn 9W, oprawy swietlenia ewakuacyjnego z

modutem awaryjnym 2 h, oprawa LED o wym.60x60 nagtgaboliczny),
— gniazda wtykowe 3 fazowe,
— (gniazdo 2+2p+Z plt, 16A 250V, szczelne IP44 POLO,
— gniazdo 2+2p+Z p/t, 16A 250V, IP44 POLO,
— wytacznik p.pa.,
— tacznik schodowy 1-biegunowy POLO,
— acznik 1-biegowy p/t 1P44 POLO,
— acznik 1-biegowy p/t POLO,
— czujnik ruchu POLO,
— tacznik POLO,
— oswietlenie ewakuacyjne z wtasnyfmdiem zasilania
oraz
— panele fotowoltaiczne o mocy 250W,
— przewodemdczace, odporne na promienie UV (np.IBC FlexiSun 6mm2),
— tgczniki wtykowe (np. SUNCLIX firmy Phoenix Contact),
— kable solarne o przekroju 6 mmddwajnej izolacji , odporne na promieniowanie UV,
— zlagcza MC4.

.3 Sprat stosowany

— spawarka elektryczna
— $rodek transportowy
— drobny sprzt do wykonania robdét.

Transport

Transport materiatéw instalacyjnych powinien odb$vei& przy zastosowaniu takicsrodkéw transportu,
ktore nie wptym niekorzystnie na wiziwosci przewaonych materiatow i jaki@& wykonywanych robaét.
Materiaty winny by utozone w odpowiednich pojemnikach. Przechowywanie el@dw instalacyjnych
w warunkach uniemdiwiajacych ich zniszczenie.

Wybor srodkéw transportu.

Srodkiem transportu spgw i materialtow jest samochéd dostawczy lub inwagantujcy transport
w sposéb uniemdiwiajacy ich uszkodzenie, samochody samowyladowcze dadmaku i transportu,
cigzarowe dostawcze.

Wykonywanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robot i ich zgodidé z dokumentagj przetargow,
projektowy i specyfikacja techniczn

prace demontawe

Nalezy dokon& demontau wszystkich instalacji elektrycznych w budynku edubntowa wszystkie
oprawy dwietlenia ogolnego, gniazda wtyczkowe, wozniki cswietleniowe oraz tablice. Sewarunki na
to pozwoh nalery zdemontowé wszystkie przewody.
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Urzadzenia, instalacje energetyczne lub icksci przy ktérych prowadzonestly prace demontawe
powinny by wytaczone z ruchu, pozbawione czynnikéw zagroa i skutecznie zabezpieczone przed
przypadkowym uruchomieniem oraz oznakowane.

2.6.1 SzczegoOtowe wymagania dotygze wykonywania robot
Trasy kabli i przewodow wykoauwzgkdniajac konstrukop pomieszczenia i bezkolizyjgdz innymi
instalacjami.

uktadanie przewodow

— przed ukladaniem przewodoéw sprawdgrawidtowa¢ wykonanych tras i przepustow.

— przewody przygotowywado podiczenia wyhcznie specjalistycznymi kleszczami.

— dlugas¢ odstongtego z izolacji przewodu dostosofwdo zastosowanych element@ezeniowych.

— stosowa kolory przewodow roboczych zgodne z PNE.

— przewdd przydczenia ,masy " konstrukcji o przekroju zgodnie esgfikacp kolor zéttozielony
zakaczony zaciskiem oczkowym lub rurkowym

— wszystkie urzgdzenia stosowane do wypaeaia rozdzielnic winny posiadatest producenta.

— laczenie przewodow wykonywav odbiornikach i w ospezxie. Nie wolno stosowapolaczen
skrecanych.

— przewody uktadéswobodnie, tak aby nie byty naome na nagpi i dodatkowe nageenia.

— w obudowie rozdzielnicy natg: przy listwie przydczeniowej oznaczyw sposob czytelny
przewody fazowe oraz przewody N i PN zgodnie z PNE,

— miejsce przyczenia ,masy” oznaczyzgodnie z PNE .

mont& rozdzielnic i osprgu

— wszystkie urzgdzenia musgby¢ kompletne i z catym wyposaniem,

— monta musi odpowiadawymaganiom PNE.

— sprztiosprzt instalacyjny mocowado podiga w sposéb trwaly i bezpieczny,
przytaczanie odbiornikéw

— miejsca palczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikow doktadnie o).

— pofaczenia wykon&w sposob pewny pod wzglem elektrycznym i mechanicznym oraz

zabezpieczy przed ostabieniem sity docisku i korgzj

2.7. Kontrola jakosci
badania przed przygiieniem do robot
Stan robdt budowlanych i wykozeniowych powinien hytaki, aby roboty elektryczne roa byto
prowadzt¢ bez naraenia instalacji na uszkodzenia, a pracownikéw npaslki przy pracy.

badania w czasie odbioru robot
W trakcie prac elektroinstalacyjnych nalerzeprowadzanastpujace odbiory:
— czesciowe - zamocowanie gniazdek i opraw, konstrukggpavcze, instalacja przed gedeniem pod
napkcie,
— zanikowe — fragmenty instalacji, ktoreda niewidoczne po zakmzeniu robét montawych.

2.8 Przedmiar i obmiar robo6t

2.8.1 Przedmiar robét zostat wykonany wediug zasad pgdarw odpowiednich katalogach naktadéw
rzeczowych. Obmiar robotelzie okréla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t zgodnie z dokutiaeh
projektowg i STWIORB w jednostkach ustalonych w przedmiarzddt. Obmiaru robét dokonuje
Wykonawca. Wyniki obmiarudalg wpisane do Kggi Obmiaru.

Obmiaru rob6t dokontanalezy w oparciu 0 DokumentagProjektovg i ewentualnie dodatkowe ustalenia
wynikle w czasie budowy, akceptowane przeziiera
Jednostl obmiaru jest :

— dla szafek, ziczy, rozdzielnic - 1 kpl.

— dla opraw, aparatury- 1 kpl.

— dla kabli i przewodow, rur ochronnych - 1 mb.

— dla robdt tynkarskich i malarskich - 1 m2
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2.8

2.9

.2 Odbior robot

odbidr robot ulegagych zakryciu
Przed zakryciem natg dokona odbioru utaonych przewodow i uziomow.

odbidr ostateczny
Przy dokonywaniu odbioru ostatecznego agle
-zbad# stan osprgu,
-dostarczy aktualny powykonawcg dokumentagj projektowy,
-dostarczy protokét z dokonanych pomiarow skutecgriachrony przeciwpotaniowej,
-dostarczy protokot z dokonanych prob rozruchowych,
-dostarczy wymagane certyfikaty, atesty i aprobaty techni¢zne
-dostarczy gwarancje producentow,
-ustalic warunki przekazania do eksploatacji,
-sporzdzi¢ protokot odbioru robot z podaniem wnioskéw i uatal
Caltkowite zakaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru kécowego kdzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadeiem na gimie Zamawiajcego.
Odbior kacowy nasipi w terminie ustalonym w umowie, ligg od dnia potwierdzenia przez
Zamawiajcego zakaczenia robot.
Odbioru dokona komisja wyznaczona przez Zamaeego.
Komisja dokonuje oceny ifgiowej i jakasciowej prac na podstawie przedémych dokumentow, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentagprzetargow.
Odbior powinien by potwierdzony protokotem i powinien zawiéra
— ocerg wynikow bada,
— wykaz wad i usterek ze wskazaniemziwosci ich usungcia,
— informaci dotyczca robét zanikajcych lub ulegajcych zakryciu.

Warunki ptatnosci

Podstaw ptatnaci jest cena skalkulowana przez Wykonawita danej pozycji w wycenianym przedmiarze
robot. Ceny jednostkowe powinny uwedhiac wszystkie koszty niezidne do wykonania robét
okreslonych w danej pozycji przedmiaracknie z kosztami i pracami dodatkowymi.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykoona@cdan pozycg w wycenionym przedmiarze robét
jest ostateczna.

Podstaw ptatndgci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokodbioru robot.

Przy dokonywaniu rozlicze obowigzujg postanowienia zawarte w umowie peddy Zamawiagcym,

a Wykonawg.

2.10 Dokumenty odniesienia

Roboty elektryczne natg przeprowadz&zgodnie z ustaleniami przgymi w projekcie.
Przy wykonywaniu prac elektrycznych nafgrzestrzeganorm i przepiséw:

— PN - HD: 60364 — 4 — 41:2000 Instalacje elektryomr@biektach budowlanych

— PN -HD: 60364 — 5 —523:2001 Instalacje elektrgcanobiektach budowlanych. Dobér i manta
wyposéaenia elektrycznego. Obkgialnas¢ diugotrwata przewodow.

— PN-I HD: 60364-6 Instalacje elektryczne w obiektacidowlanych.

— Sprawdzanie. -Arkusz 61. Sprawdzanie odbiorcze.

— Rozporadzenie Ml z 12.04.2002 w sprawie ,, Warunkéw techniach jakim powinny odpowiada
budynki i ich usytuowanie ” Dz. U. nr 75 z 15.0702Q& p&niejszymi zmianami.

— Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych z dnia 3 listopada 1992 r. w sprawie ocjiron
przeciwpaarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terev.

— Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyratsiuzacych
do ochrony przeciwp@rowej, ktére mogby¢ wprowadzane do obrotu i stosowane agghie na
podstawie certyfikatu zgodsai.

— Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid 2. Rozporgdzenie Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej z dnia 26 wrzeia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepisow bezpigstea i higieny pracy.

— Ustawa z dn. 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanipzhly.44.92.881),

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003 rsprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.03.@1)4
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Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dn. 22.04.1998 r. w spiawyrobdéw
stuzacych do ochrony przeciwparowej, ktére mogby¢ wprowadzane do obrotu i sStosowane agghie
na podstawie certyfikatu zgodiwn (Dz.U.98.55-362)

Prawo Budowlane,

Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budmwd — montzowych — Tom V — Instalacje
elektryczne”.
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